SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej szczego6towej specyfikacji technicznej sg wymagania dotyczace
ustawienia i zdejmowania zaston przeciwsnieznych.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji robét wymienionych w p. 1.1.

1.3. Zakres robét objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg prowadzenia rob6t na drogach
wojewoddzkich w 2018/2019 roku na terenie ZDW Lublin RDW w Zamosciu zgodnie
z wykazem podanym w zatgczniku Nr 1/18 do Umowy.

2. MATERIALY

Materiatem jest zastona przeciw$niezna z tworzywa sztucznego i paliki drewniane, ktére
zapewni Zarzad Drog Wojewddzkich .

Pozostate materiaty jak: linka stalowa lub sznur o wytrzymatosci 280 kg., klamry, sznury,
odciggi, kotwy do mocowania linki i siatki zapewni wykonawca.

3. SPRZET | TRANSPORT

Transport materiatbw moze by¢é dokonany dowolnym s$rodkiem transportu w sposéb
zabezpieczajgcy je przed uszkodzeniem. Wykonawca przystepujgcy do wykonania zaston
przeciwsnieznych, powinien posiada¢ nastepujacy sprzet:

- swider mechaniczny o s$rednicy 10 cm,

- drobny sprzet pomochiczy do montazu.

4. WYKONANIE ROBOT
4.1. Ustawienie zaston
4.1.1. Zatozenia ogoblne

Zastony powinny by¢é ustawione w temperaturze dodatniej, co zapewnia dobre napiecie
siatki przy temperaturach ujemnych.

Zastony powinny by¢ ustawione w odlegtosci 18-25 m od krawedzi nawierzchni. Wymag
odlegtosci zastony od drogi oraz wykonania szczeliny wysokosci 20 ; 30 cm nad ziemig (pod
zastong), powinien by¢ bezwzglednie zachowany, gdyz zastona ustawiona zbyt blisko
zatrzymuje $nieg na korpusie drogowym, a zbyt daleko — nie spetnia w ogéle swego zadania.
Wysokos$¢ umieszczenia gornej krawedzi zastony z tworzyw sztucznych od powierzchni
gruntu powinna wynosi¢ min. 1,2 m.

Kotki powinny by¢ ustawione na réwnej wysokosci.

4.1.2. Wykonanie robét

Ustawienie zaston z siatki z tworzyw sztucznych obejmuje nastepujace czynnosci:
a) wytyczenie linii ustawienia zaston
b) wyznaczenie miejsca zabicia palikow w odstepach co 2,5 m z przerwg miedzy
przestami
c) dowiezienie materiatow ze sktadowiska na droge przez wykonawce
d) ustawienie stupkéw w otwory o gtebokosci okoto 75 cm i zabicie ich w grunt



e) zawieszenie linki stalowej lub sznura o wytrzymatosci 280 kg do podwieszenia
siatki
- zakotwienie jej konca w odlegtosci 1,6 m od skrajnego stupka
- owiniecie jej po naprezeniu kolejno na stupkach przy klamrach-haczykach
gornych i zakotwienie drugiego kohca w odlegtosci 1,6 m od ostatniego stupka
f) zatozenie poprzecznych odciggéw na skrajnych stupkach, analogicznie jak
zatozenie linki
g) podwieszenie siatki
- rozwiniecie siatki (mijankowo) wzdtuz segmentu
- podwieszenie siatki na wysokoéci ok. 0,20 + 0,30 m nad ziemig
- przywigzanie sznurkiem konopnym lub plastikowym (gtadkg powierzchnig do
drogi) w 4 miejscach do pierwszego stupka, zaczepiajgc jg réwnoczesnie
0 dolny haczyk (lub gwozdziami klamrowymi) dla zabezpieczenia jej przed
przesuwem do goéry
- podwigzanie sznurkiem konopnym lub plastikowym catej siatki co 65 cm do
naprezonej linki stalowej
- naciggniecie siatki i podwigzanie (rowniez w 4 miejscach) do ostatniego
stupka
- podwigzanie siatki do pozostatych stupkéw
- zalozenie odciggéw poprzecznych na stupkach posrednich (jak na stupkach
skrajnych)

4.2. Zdejmowanie zaston

a) odwigzanie siatki od linek nosnych i stupkéw oraz jej Sciste zwiniecie

b) rozmontowanie odciggéw poprzecznych i podiuznych

c) wyjecie kotkow i kotew

d) odwiezienie materiatbw bedacych wiasnoscig Zarzadu Drog i ziozenie
w magazynie:
- siatka w rolkach ustawionych pionowo
- kotki ustawione w pionowych stosach

e) uporzadkowanie zajetego terenu

4.3. Termin wykonania roboét

Termin rozpoczecia robét — wg oddzielnych uzgodnien z Zarzgdem Drog Wojewddzkich.
Termin zakonczenia rob6t w zaleznosci od warunkéw atmosferycznych i uzgodnien
z Zarzadem Drdg.

5. ODBIOR | OBMIAR ROBOT
5.1. Odbioér robot

Odbiér robot powinien by¢ dokonany w dwoch etapach :

a) po ustawieniu siatki

b) po zdjeciu siatki i kotkdw, przywiezieniu ich do magazynu i ztozeniu jak podano
w pkt.4.2.d

W przypadku stwierdzenia wad inspektor nadzoru ustali zakres rob6t poprawkowych.

Roboty poprawkowe Wykonawca prowadzi na swoéj koszt i w terminie ustalonym

odpowiednio przez inspektora nadzoru lub odbierajgcego, zgtaszajgc do ponownego

odbioru.

5.2. Obmiar robo6t

Jednostkg obmiarowg ustawienia i zdjecia zaston przeciwsnieznych jest 1 km (siatki) zaston.
Obmiar rob6t polega na okresleniu faktycznego zakresu robot.

Obmiar rob6t obejmuje roboty objete umowg oraz dodatkowe i nieprzewidziane, ktérych
potrzebe wykonania uzgodniono w trakcie trwania robét pomiedzy Wykonawca i inspektorem
nadzoru.



Obmiaru rob6t dokonuje Wykonawca w trybie okreslonym w umowie. Sporzgdzony przez
Wykonawce obmiar rob6t potwierdza inspektor nadzoru w trybie ustalonym w umowie.

6. PODSTAWA PLATNOSCI

6.1. Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania 1 km zastony przeciwsnieznej obejmuije:
- roboty przygotowawcze,
- wytyczenie linii zastony,
- dostarczenie materiatow i sprzetu oraz ich tymczasowe sktadowanie,
- wykonanie kompletnej zastony przeciw$nieznej ze stupkami, ich odciggami, linka,
podwieszeniem przeset z siatki,
- utrzymanie sprawnej zastony w okresie zimowym z jej naprawami wynikajgcymi z ew. wad
przy montazu z winy Wykonawcy,
- demontaz zastony po okresie zimowym i odwiezieniem materiatu w miejsce sktadowania,
- odwiezienie sprzetu.
6.2. Ptatnos¢ za wykonane roboty odbywa sie na podstawie faktur wystawionych przez
Wykonawce w oparciu o protokoty odbioru rob6t wg zasad podanych w umowie.

7. PRZEPISY ZWIAZANE

7.1. Wytyczne zimowego utrzymania drég wydane przez Ministerstwo Komunikacji Instytut
Badawczy Drég i Mostéw, Warszawa 1982 rozdziat 4 ochrona bierna strona 47-53.

Rys. 1 Przykfad ustawienia zastony z siatki z tworzyw sztucznych wg. pkt. 4.1.2.
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